Studiu de caz

Cuvinte cheie: utilizarea senzorilor, procese automatizate in masurare si stabilire a
preturilor, optimizarea spatiului.

Contextul studiului de caz.

Un sistem automat de parcare (APS) este un sistem mecanic conceput pentru a minimiza suprafata
si/sau volumul necesar pentru parcarea masinilor. La fel ca un garaj de parcare cu mai multe etaje, un
APS ofera parcare pentru masini pe mai multe niveluri stivuite vertical pentru a maximiza numarul de
locuri de parcare minimizand in acelasi timp utilizarea terenului. APS utilizeaza un sistem mecanic
pentru a transporta masinile catre si de la locurile de parcare pentru a elimina o mare parte din spatiul
pierdut intr-un garaj de parcare cu mai multe etaje. APS foloseste si un sistem inteligent cu care masina
este masurata si este ridicata in locul cel mai potrivit pentru a optimiza utilizarea spatiului de parcare.

In timp ce un garaj de parcare cu mai multe etaje este similar cu mai multe parcéri stivuite vertical, un
APS este mai asemanator cu un sistem automat de stocare si recuperare pentru masini.

Pe langa economia de spatiu, multe modele APS ofera o serie de beneficii secundare:

» Masinile parcate si continutul acestora sunt mai sigure, deoarece nu exista acces public la masinile
parcate

* Deteriorarile minore ale parcarii, cum ar fi zgarieturile si loviturile, sunt eliminate

» Soferii si pasagerii sunt mai in siguranta, nu trebuie sa treaca prin parcari sau garaje

» Conducerea in cautarea unui loc de parcare este eliminata, reducand astfel emisiile motorului

* Sunt necesare doar sisteme minime de ventilatie si iluminare

» Accesul pentru handicapati este imbunatatit

* Volumul si impactul vizual al structurii de parcare sunt minimizate

e + Timp de constructie mai scurt
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Studiu de caz

Introducere in studiul de caz si immplicarea acestuia in industria 4.0
Procesul de utilizare a unei parcari robotizate este foarte usor.
Acestia sunt pasii pe care trebuie sa-i faca un sofer pentru a parca.

Soferul conduce masina intr-una dintre cele cinci intrari special concepute, oricare dintre
acestea este gratuita si i se potriveste cel mai bine! El aliniaza masina cu ajutorul oglinzilor
si continua pana cand se aprinde indicatorul luminos ,OK STOP”. Pune frana de méana,
opreste motorul, pune treapta intai, pliaza oglinzile laterale, coboara antena radio auto si se
asigura ca ia cu el orice lucruri personale de care are nevoie pana se intoarce sa o ridice,
si sa incuie masina. Apoi se duce la iesirea specifica pentru a-si lua biletul. Sistemul
robotizat va obtine dimensiunile masinii la intrare pentru a le plasa in cel mai mic loc de
parcare disponibil.

Acestia sunt pasii pe care trebuie sa ii faca un sofer pentru a ridica masina.

Se scaneaza codul de bare al biletului sau catre platitorul automat. Pe ecran vor
aparea detaliile masinii sale si suma platii. Poate plati cu toate monedele si
bancnotele de 5, 10, 20 si 50 de euro. Platitorul automat da rest si la final emite
chitanta. Urmeaza semnalizarea din Parcare care il ghideaza spre iesirea care i-a
fost indicata. Sistemul mecanic ii va aduce masina chiar in fata lui.
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Studiu de caz

Studiul de caz si elementele industriei 4.0: o imagine de ansamblu

No Parking Space

shutterstock.com + 1626351622

Parcarea robotizata foloseste inteligenta artificiala si sisteme robotizate pentru a parca
masinile astfel incat oamenii sa nu fie nevoiti sa parcheze iar masurand dimensiunile
masinilor si parcandu-le in locul cel mai potrivit, poate minimiza spatiul necesar pentru
parcare.
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Elementul explorat in aplicatia
Industry 4.0.

Parcarea robotizata din Heraklion.

Heraklion Robotic Parking are sediul in centrul orasului
Heraklion, include 9 statii de metrou si este prima de acest
fel din Creta.

Procesul de intrare si iesire din parcare este cu adevarat
simplu si rapid si este realizat de sofer! Sistemul
automatizat, dupa ce a masurat dimensiunile vehiculului,
va primi si il va pune intr-un spatiu gol intr-una din cele 9
statii de metrou! Soferul poate raméane si urmari restul
procesului de pe ecranele TV ale postului! Cand soferul se
intoarce, sistemul mecanic aduce masina chiar in fata lui.
Tn orice caz, exista personal specializat 24/7 care va ajuta
clientii cu orice problema si orice intrebari pe care le-ar
putea avea.

Cele mai multe SUV-uri standard, medii si mici sunt
acceptate. 1,95 m inaltime, 2 m latime, 4,4 m de la axa fata
la spatele masinii si spatiu minim de dedesubt de 20 cm

Procesul de parcare este rapid si usor. Nu exista niciun
motiv sa conduci prin etajele de parcare in cautarea unui
loc de parcare disponibil.

Nimeni nu urca in masina asa ca:

-nimeni nu regleaza setarile masinii,

-fara transfer de bacterii sau virusi in masina,

-nu exista nicio modalitate de a atinge sau fura bunurile din
masind. Soferul pleacd cu cheile. In general, parcarea
robotizata este mai rapida decat parcarea traditionala. Doar
personalul instruit are acces la parcarea subterana.

Publicul tinta al aplicatiei

Soferi care cautd parcare

Resurse folosite:

https://www.plastiracenter.qr/
https://en.wikipedia.org/wiki/Automated parking system

Lectura suplimentara:

https://www.stopa.com/en/parking-systems/references
https://www.roboticparking.com/
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